 AT命令集 參考說明

AT命令集是源於賀氏命令集中的一部份，AT是ATtention commands 的縮寫。

數據終端設備(DTE)可通過下AT命令來控制調制解調器(Ｍodem)的操作，當

調制解調器進入命令模式狀態時，調制解調器便能接受AT命令了．輸入AT

命令的格式是“ATXn”,這裡X是AT命令的內容，n則為X的指定值．當您

鍵入回車鍵後，一個AT命令的動作便宣告完成．每一個AT命令，調制調解

器都將發送出相應的回應碼來加以識別。回應碼可以用文本顯示（如：“ OK”）

或是數字代碼顯示。

  + + +   轉義（Escape）字元命令，回應碼 為：OK
此命令允許調制解調器退出數據模式且自動地進入到連線狀態下的命令模式，   當調制解調器處在連線命令模式時，您可以直接下AT命令來對調制解調器進行控制。您也可以通過下 ATO 命令來令調制解調器返回到數據模式。

第一部份：數據模式命令
AT命令的內容
功能描述
回應碼
預設值

A/
重複執行上一次的命令。本命令是唯一在其前面不必加上 “AT”的命令，調制解調器收到此命令後便執行上一次已經執行過而且尚暫存在命令緩衝區中的命令，如可用於最後一組號碼重撥。



A
自動應答命令。可指示調制解調器進入掛機（Off Hook）狀態，且有來振鈴便立即應答。



Bn
通訊標準設定命令。用來決定選用 ITU-T 或是貝爾（Bell）標準。

B0 : 指當調制解調器處於1.2Kbps時，選用 ITU-T
    V.22 標準協定。

B1：指當調制解調器處於1.2Kbps時，選用貝爾 212A
OK: n= 0, 1.

ERROR: n設為其他值。
B1

Dn
撥號命令。指當調制解調器收到此命令後，便開始做撥號動作，每一個撥號字串長度最長可達40個字，任何數字或符號（0-9, *,#,A,B,C,D）都可實現DTMF音頻撥號。同時可以加入以下輔助修飾字串：

P   脈衝撥號

T   DTMF音頻撥號

W  等待收到第二次撥號音後，才開始撥號。（例

如: ATDT0W21486280, 給小型交換機使用）

！  相當於電話機中的閃切鍵（FLASH）

，  相當於電話機中的暫停鍵（PAUSE）

；  返回到命令模式

^   啟動發送 data calling tone 1.3KHz 信號。

S=n 若是用 &Zn=x 命令來儲存電話號碼的，可以

    通過此命令來撥號，n=0,1,2.

ATDT

En
傳回命令。指當調制解調器處於命令模式狀態時，從電腦鍵盤輸入的字母是否被傳回到您的顯示器上。 E0: 禁止； E1: 使能。
OK: n= 0, 1.

ERROR: n設為其他值。
ATE1

Hn
調制解調器做掛機切線或摘機取線動作命令。

H0   調制解調器進入掛機切線狀態

H1   調制解調器進入摘機取線狀態
OK: n= 0, 1.

ERROR: n設為其他值。
ATH0

In
顯示調制解調器識別資訊內容。

I0   傳回產品識別碼 ( ID code )

I1   顯示韌體(Firmware)版本和檢驗值(Checksum)

I2   保留給製造商使用

I3   傳回固定的識別訊息給應用軟體來識別

I4   傳回DSP的韌體版本

I5   傳回國碼



Ln
控制喇叭音量命令。

L0   無音量輸出

L1   低音量輸出

L2   中音量輸出

L3   高音量輸出
OK: n= 0, 1,2,3.

ERROR: n設為其他值。
ATL2

Mn
控制喇叭工作狀態的命令。

M0   關掉喇叭

M1   調制解調器偵測到載波後才關掉喇叭

M2   調制解調器在摘機狀態下一直打開著喇叭

M3   除撥號期間外，調制解調器偵測到載波後才

      關掉喇叭
OK: n= 0, 1,2,3.

ERROR: n設為其他值。
ATM1

Nn
調制選擇命令。當兩部調制解調器的通訊速率不同時，用此命令來控制本地的調制解調器和遠端的調制解調器在建立連線時所採用的握手方式。

N0    通訊速率將由AT＊N命令固定住

N1    在握手期間，最高的傳輸速率是由 AT＊N
       命令所指定，並允許可隨線路的品質來自適

       應其傳輸速率。
OK: n= 0, 1.

ERROR: n設為其他值。
ATN1

On
令調制解調器返回到連線狀態下的數據模式。

O0    退出連線狀態下的命令模式，並返回到連線

       狀態下的數據模式

O1    在返回到連線狀態下的數據模式前，會發送

      出 Phase 2 的 訓練（retrain）信號。

O2    在返回到連線狀態下的數據模式前，會發送

      出 Phase 4 的訓練（data renegotiation）信號。
OK: n= 0, 1,2.

ERROR: n設為其他值。
ATO0

Qn
回應碼控制命令。

Q0    允許調制解調器發送出回應碼到您的顯示器
Q1    禁止調制解調器發送出回應碼到您的顯示器
OK: n= 0, 1.

ERROR: n設為其他值。
ATQ0

Vn
數據通訊設備(DCE)的響應格式命令。

V0    回應碼以數目字格式顯示出來

V1    回應碼以文本格式顯示出來
OK: n= 0, 1.

ERROR: n設為其他值。
ATV1

Wn
回應碼組合選擇命令。
W0    僅顯示連接DCE的速率

W1    僅顯示連接DTE的速率
W2    顯示連接DCE的速率及V.42/MNP

W3    顯示連接DTE的速率及V.42/MNP
OK: n= 0, 1,2,3.

ERROR: n設為其他值。


Xn
控制調制解調器芯片組的響應及撥號音偵測命令。

X0    傳回基本的呼叫過程回應碼（與賀氏兼容）
X1    傳回基本的呼叫過程回應碼以及連線速率，

       禁止對撥號音和忙音的偵測

X2    傳回基本的呼叫過程回應碼以及連線速率，

       禁止對忙音的偵測

X3    傳回基本的呼叫過程回應碼以及連線速率，

       禁止對撥號音的偵測
X4   傳回所有的呼叫過程回應碼以及連線速率
OK: n= 0, 1,2,3,4.

ERROR: n設為其他值。
ATX4

Zn
復位以及進入預設屬性表單(Profile)選擇。

Z0  復位調制解調器以及選用預設屬性表單0作業
Z1  復位調制解調器以及選用預設屬性表單1作業
OK: n= 0, 1.

ERROR: n設為其他值。
ATZ0

&Cn
數據載波偵測（DCD）控制命令。

&C0  數據載波偵測的電路總是維持在工作狀態

&C1  僅當遠端的調制解調器送來的載波訊號被偵

      測到時，才啟動數據載波偵測電路
OK: n= 0, 1.

ERROR: n設為其他值。
AT&C1

&Dn
數據終端就緒（DTR）控制命令。
&D0  調制解調器不理會由主機傳來的DTR訊號

&D1  在連線狀態下的數據模式中，如果偵測不到

      DTR 信號，調制解調器便進入命令模式

&D2  在連線狀態下的數據模式中，如果偵測不到

      DTR 信號，調制解調器便終斷連線，並進入

      命令模式

&D3  偵測DTR信號在下降沿轉態時，調制解調器
      將做一次軟復位，如同ATZ命令
OK: n= 0, 1,2,3.

ERROR: n設為其他值。
AT&D2

&F
叫出廠商所預設的設定值。 載入由廠商所設計的組

態值來執行。



&Gn
導音（Guard tone）控制命令。僅用於V.22和V.22bis
且適用於除北美之外的國家。

&C0  禁止發送導音信號

&C1  發送550Hz 導音信號

&C2  發送1800Hz導音信號
OK: n= 0, 1,2.

ERROR: n設為其他值。
AT&G0

&Kn
本地數據流量控制(flow control)命令。

&K0  禁止數據流量控制
&K1  保留

&K2  保留

&K3  啟動  RTS/CTS  數據流量控制方式

&K4  啟動 XON/XOFF 數據流量控制方式

&K5  啟動透明傳送 XON/XOFF數據流控制方式
OK: n= 0, 1,2,3,4,5.

ERROR: n設為其他值。


&Pn
脈衝屬性設定命令。

&P0  斷續比為34/66，10 PPS 模式

&P1  斷續比為34/66，20 PPS 模式

&P2  斷續比為40/60，10 PPS 模式
&P3  斷續比為40/60，20 PPS 模式
OK: n= 0, 1,2,3.

ERROR: n設為其他值。
AT&P0

&Rn
允許發送（Clear To Send）信號控制命令
&R0  當調制解調器偵測到請求發送（RTC）信號
      時便把允許發送信號啟動

&R1  當調制解調器進入接收數據狀態後，便把允

      許發送信號(CTS)啟動
&R2  允許發送信號強迫啟動
OK: n= 0, 1,2.

ERROR: n設為其他值。
AT&R2

&Sn
數傳機準備好信號（Data Set Ready）控制命令。
&S0  數傳機準備好信號(DSR) 強迫啟動
&S1  DSR信號根據RS-232-C的規定而操作
OK: n= 0, 1.

ERROR: n設為其他值。
AT&S0

&Tn
自診斷測試命令。提供給用戶作迴路測試之用。

&T0  強迫退出，終止任何在執行中的測試工作

&T1  本地模擬迴路測試。執行此測試時，調制解

      調器應設在斷線狀態。
OK: n= 0, 1.

ERROR: n設為其他值。


&Un
通訊協定選擇命令。

&U0   選擇V.90

&U1   選擇V.34bis/V.34

&U2   選擇V.32bis/V.22bis

&U3   選擇 Bell 212,  300bps

&U4   選擇 V.21,  300bps

&U5   選擇 V.23



&V
檢視執行中的組態表以及屬性組態表單0和 1。
OK


&Wn
儲存目前在使用的組態表。用此命令來儲存一些命令選項和S寄存器的值到EEPROM中。

&W0  儲存目前在使用的組態表於屬性組態表0中

&W1  儲存目前在使用的組態表於屬性組態表1中
OK: n= 0, 1.

ERROR: n設為其他值。
AT&W0

&Yn
選擇儲存中的屬性組態表供開機或復位時用，提高對軟體的兼容性。

&Y0   選擇儲存中的屬性組態表0 (profile 0)

&Y1   選擇儲存中的屬性組態表1
OK: n= 0, 1.

ERROR: n設為其他值。
AT&Y0

&Zn=x
儲存電話號碼命令。您可以用它來存儲三組電話號碼在EEPROM中，供您作快速撥號用。式中，n的取值為 0-2；x的取值為其長度小於31的號碼。
OK: n= 0, 1,2.

ERROR: n設為其他值。


＊Jn
＊J0  顯示連接DCE間的接收連線速度

＊J1  顯示連接DCE間的發送連線速度

＊J2  顯示連接DCE間的發送與接收連線速度
OK: n= 0, 1,2.

ERROR: n設為其他值。
AT＊J0

＊Pn
自適應握手控制命令。

＊P0  禁止自適應握手協定

＊P1  啟用自適應握手協定
OK: n= 0, 1.

ERROR: n設為其他值。
AT＊P1

＊In
連線最高數率設定命令。
＊I0    設定連線數率為 1200bps

＊I1    設定連線數率為 2400bps

＊I2    設定連線數率為 4800bps

＊I3    設定連線數率為 7200bps

＊I4    設定連線數率為 9600bps

＊I5    設定連線數率為 12000bps

＊I6    設定連線數率為 14400bps

＊I7    設定連線數率為 16800bps

＊I8    設定連線數率為 19200bps

＊I9    設定連線數率為 21600bps

＊I10   設定連線數率為 24000bps

＊I11   設定連線數率為 26400bps

＊I12   設定連線數率為 28800bps

＊I13   設定連線數率為 31200bps

＊I14   設定連線數率為 33600bps

當選用Ｖ.90 ,56Kbps通訊標準時，定義為：

＊I1    設定連線數率為 28000bps

＊I2    設定連線數率為 29333bps

＊I3    設定連線數率為 30666bps

＊I4    設定連線數率為 32000bps

＊I5    設定連線數率為 33333bps

＊I6    設定連線數率為 34666bps

＊I7    設定連線數率為 36000bps

＊I8    設定連線數率為 37333bps

＊I9    設定連線數率為 38666bps

＊I10   設定連線數率為 40000bps

＊I11   設定連線數率為 41333bps

＊I12   設定連線數率為 42666bps

＊I13   設定連線數率為 44000bps

＊I14   設定連線數率為 45333bps

＊I15   設定連線數率為 46666bps

＊I16   設定連線數率為 48000bps

＊I17   設定連線數率為 49333bps

＊I18   設定連線數率為 50666bps

＊I19   設定連線數率為 52000bps

＊I20   設定連線數率為 53333bps

＊I21   設定連線數率為 54666bps

＊I22   設定連線數率為 56000bps

AT＊I14

＊Gn
中止操作控制命令。

＊G0  使用者可按任何鍵來中止正執行著的命令

＊G1  禁止使用者按任何鍵來中止正執行著的命令
OK: n= 0, 1.

ERROR: n設為其他值。
AT＊G0

＊Hn
自動訓練(retrain)選擇命令。

＊H0  禁止自動訓練（retrain）功能
＊H1  啟動自動訓練功能
OK: n= 0, 1.

ERROR: n設為其他值。
AT＊H1

＊Tn
網格編碼控制命令。

＊T0   禁止網格編碼
＊T1   啟動網格編碼，給V.32協定以上使用
OK: n= 0, 1.

ERROR: n設為其他值。
AT＊T1

＊On
發送功率選擇命令。

＊O0   選擇輸出發送功率為 –11dBm

＊O1   選擇輸出發送功率為 –12dBm

＊O2   選擇輸出發送功率為 –13dBm

＊O3   選擇輸出發送功率為 –14dBm

＊O4   選擇輸出發送功率為 –15dBm

＊O5   選擇輸出發送功率為 –16dBm

＊O6   選擇輸出發送功率為 –17dBm

＊O7   選擇輸出發送功率為 –18dBm

＊O8   選擇輸出發送功率為 –19dBm

＊O9   選擇輸出發送功率為 –20dBm

＊O10  選擇輸出發送功率為 –21dBm

＊O11  選擇輸出發送功率為 –22dBm

＊O12  選擇輸出發送功率為 –23dBm

＊O13  選擇輸出發送功率為 –24dBm

＊O14  選擇輸出發送功率為 –25dBm

＊O15  選擇輸出發送功率為 –26dBm
OK: n= 0-15.

ERROR: n設為其他值。
AT＊O0

\An
MNP（Microcom網路協定）數據組大小選擇命令。

\A0  數據區塊最大為 64 個字(character)

\A1  數據區塊（block）最大為128個字

\A2  數據區塊最大為192個字 

\A3  數據區塊最大為256個字
OK: n= 0, 1,2,3.

ERROR: n設為其他值。
AT\A3

\Bn
設定閃切時間命令。

本命令會送出一個 （n÷10）秒 的值給調制解調器，作為閃切時間控制值，在MNP模式下一般設定為300ms。 【n的取值範圍：0 - 9】
OK: n= 0-9.

ERROR: n設為其他值。
AT\B3

\Kn
設定閃切控制命令。本命令用來決定在連線狀態下調制解調器怎樣來處理由DTE送來的閃切信號。
\K0   進入命令模式，但沒有送出閃切信號到遠端

      的調制解調器。

\K1   一旦數據緩衝區空著，便立即送出閃切信號

      到遠端的調制解調器。

\K2   與 AT\K0 一樣

\K3   立即送出閃切信號到遠端的調制解調器。

\K4   與 AT\K0 一樣

\K5   收到由主機送來的任何數據後便送出閃切信

      號到遠端的調制解調器。
OK: n= 0-5.

ERROR: n設為其他值。
AT\K5

\Nn
數據鏈路控制選擇命令。

\N0   選擇標準型的數據鏈路（Normal mode）

\N1   選擇租用型的數據鏈路（Direct mode ）

\N2   選擇MNP可靠模式；調制解調器嘗試用MNP

      2-4 錯誤控制程序來連線，如果失敗，調制

      解調器便放棄連線，回到掛機狀態。 

\N3   選擇V.42 / MNP自動可靠模式；調制解調器

      嘗試V.42錯誤控制模式來連線，如果失敗，

      那調制解調器就嘗試用MNP模式，如果再

      失敗，調制解調器將以緩衝（Buffer）模式
      來連線，以便繼續操作。

\N4   選擇V.42/斷線模式；調制解調器嘗試用V.42

      錯誤控制程序來建立連線，如果失敗，調制

      解調器便放棄呼叫連線，回到掛機狀態。 

\N5   與 AT\N3 一樣

\N6   與 AT\N3 一樣

\N7   與 AT\N3 一樣
OK: n= 0-7.

ERROR: n設為其他值。
AT\N3

\Tn
設定閒置離線計時器值的命令。本命令僅在緩衝模式下適用。當調制解調器沒有接收或發送任何數據時，即 調制解調器處於閒置狀態，調制解調器將等待一段由\Tn指定的時間值【以分鐘為單位】，一旦超過其時限，調制解調器便放棄呼叫連線。回到掛機狀態。
OK: n= 0-90.

ERROR: n設為其他值。
AT\T0

\Vn
顯示通訊協定回應碼命令。

\V0   禁止顯示通訊協定回應碼附加到連線速度上

\V1   可以顯示通訊協定回應碼附加到連線速度上
OK: n= 0,1.

ERROR: n設為其他值。
AT\V0

%Cn
數據壓縮控制命令。在連線狀態下更改此設定值將不會產生任何效果，必須在離線狀態下執行此命令。

%C0  禁止數據壓縮功能，關掉V.42bis/MNP 5

%C1  啟動數據壓縮功能，打開V.42bis/MNP 5
OK: n= 0,1.

ERROR: n設為其他值。
AT%C1

第二部份：回應碼 

文本樣式（Long Form）
數字代碼樣式
在ATXn中的n值

                                                                0    1    2   3    4

OK
0
×
×
×
×
×

CONNECT
1
×
×
×
×
×

RING
2
×
×
×
×
×

NO CARRIER
3
×
×
×
×
×

ERROR
4
×
×
×
×
×

CONNECT 1200
5

×
×
×
×

NO DIALTONE
6


×

×

BUSY
7



×
×

NO ANSWER
8



×
×

CONNECT 600
9
×
×
×
×
×

CONNECT 2400
10

×
×
×
×

CONNECT 4800
11

×
×
×
×

CONNECT 9600
12

×
×
×
×

CONNECT 7200
13

×
×
×
×

CONNECT 12000
14

×
×
×
×

CONNECT 14400
20

×
×
×
×

CONNECT 19200
21

×
×
×
×

CONNECT 38400
22

×
×
×
×

CONNECT 57600
23

×
×
×
×

CONNECT 115200
24

×
×
×
×

CONNECT 1200RX / 75TX
25

×
×
×
×

CONNECT 75TX / 1200RX
26

×
×
×
×

RINGBACK
27

×
×
×
×

CONNECT BELL 300
28

×
×
×
×

CONNECT V.21
29

×
×
×
×

( 通過 ATW0和ATW2 來顯示 DCE 的速度)

CONNECT 16800
15

×
×
×
×

CONNECT 19200
16

×
×
×
×

CONNECT 21600
17

×
×
×
×

CONNECT 24000
21

×
×
×
×

CONNECT 26400
30

×
×
×
×

CONNECT 28800
31

×
×
×
×

CONNCET 31200
32

×
×
×
×

CONNECT 33600
33






第三部份： S 寄存器的定義

當調制解調器處於命令模式時，S寄存器的內容可以被顯示出來或是被修改。若是想顯示S寄存器的值，您可以從鍵盤鍵入：“ ATSn？” ，這裡，n是指S寄存器的編號。若是想修改S寄存器的值，您可以從鍵盤鍵入：“ ATSn=r”， 這裡，n是指S寄存器的編號而r是想修改S寄存器的新值。記得要單擊回車（Carriage Return）鍵以便被電腦確認輸入。

S寄存器編號名稱
預設值
取值範圍
功能描述

S0
0
0-55
當調制解調器接收到的振鈴個數與S0中的設定值相同時，便自動應答這一通呼叫。若設定S0=0，表示調制解調器無自動應答功能，不過，您可用ATA命令來作應答。

S1
0
0-55
振鈴計數器。只能對本寄存器做讀取的操作。每一個振鈴信號進來，S1的值便會增加1。若兩個振鈴信號之間

的時間間隔超過6秒，那麼S1的值便會清為零。

S2
43
0-127
（十進制）
AT命令中的轉義字元【用戶可自行定義】

本寄存器用來設定哪一個ASCII碼值是被用來做轉義字元的。預設值為 “+” 字。若取值大於127，此時，調制解調器將不能退出數據模式而進入到命令模式。

S3
13
0-127
（十進制）
輸入命令行結束字元【用戶可自行定義】

本寄存器用來設定哪一個ASCII碼值是被用來做輸入命令行的結束字元，預設值為回車鍵字元。通常，執行完此字元後，調制解調器都會產生相應的回應碼。

S4
10
0-127
（十進制）
設定換行（line feed）字元

換行字元的。如果您不想收到一個換行字元，您可以改變本寄存器的值，設定為空白（null）字元。

S5
8
0-32,或127
（十進制）
設定命令行的編輯字元【用戶可自行定義】

本寄存器用來設定哪一個ASCII碼值是被用來做退格字元（Backspace character）的。

S6
2
2-10
設定撥號前的暫停時間。【單位：秒】

本寄存器用來設定一段撥號前的暫停時間。S6=2秒，是表示當調制解調器進入摘機（off－hook）連線狀態後，會等待2秒後才撥出首位號碼。本寄存器的好處是當撥號音要大於2秒後才能獲得時，便可修改其值。

S7
45
1-255
設定遠端載波有效的等待時間【單位：秒】

本寄存器的計時器是始於當調制解調器完成整個撥號命令後起（在主叫端），或進入應答摘機時起（在被叫端）。
S7=45秒，是表示當一直都沒有偵測到遠端載波，閒置45秒後便放棄連線。若在等待期間，調制解調器有收到遠端載波，則S7被清零。

S8
2
1-255
設定撥號輔助修飾字---逗號 的時間【單位：秒】

在撥號字串中，調制解調器一遇到逗號（，）便會做暫停（Pause）一段由S8限定的時間。

S9
6
1-255
遠端載波偵測響應時間。【單位：秒】

本寄存器的功能是確保您的調制解調器不會把載波信號誤判為是忙音信號，振鈴信號或是語音信號。本寄存器的值是 （n÷10）秒 。S9=12，表示的載波必須送出長達1.2秒的時間來給本地調制解調器識別。所設定的值越大，誤判的機率就越小。

S10
14
1-254
設定在載波消失後到自動斷線的延時時間【單位：秒】

本寄存器的功能是可以讓遠端調制解調器的載波暫時從電話線中消失，而本地的調制解調器將不會產生斷線。此值是 （n÷10）秒。如果您的電話線路品質比較差，您可以設定較大的n值。當n=255時，其效果等效於遠端的載波總是存在的。

S11
95
50-255
雙音復頻（DTMF）撥號速率設定。【單位：毫秒】

預設值S11=95毫秒 表示此時音頻的撥號速率為每秒5.26個字。若取S11=255，此時音頻的撥號速率為每秒1.9個字。

S12
50
0-255
AT命令中的轉義命令執行後到正式進入命令模式時的這段前導時間（Guard Time）設定。

本寄存器的功能是使調制解調器避免將數據模式中的數據誤判為轉義順序。其設定值為 n×20毫秒。

S14


位元－映像（Bit mapped）寄存器

本寄存器的功能是讓您來控制調制解調器的主叫端模式或是被叫端模式，傳回，響應或是撥號方式。




位元
描述功能描述




0
保留




1
寫入0，設定為AT命令中的E0
寫入1，設定為AT命令中的E1（預設值）




2
寫入0，設定為AT命令中的Q0（預設值）

寫入1，設定為AT命令中的Q1




3
寫入0，設定為AT命令中的V0
寫入1，設定為AT命令中的V1（預設值）




4
等於0，設定為AT命令中的&P0（預設值）
        適合美國

等於1，設定為AT命令中的&P1，適合於英

        國與香港的斷續比




5
寫入0，設定為音頻撥號方式（預設值）

寫入1，設定為脈衝撥號方式




6
保留




7
寫入0，設定為被叫端模式（ATA）
寫入1，設定為主叫端模式（ATD）【預設值】

S16


調制解調器的測試狀況寄存器




位元
描述功能描述




0
寫入0，設定為AT命令中的&T0（預設值）

寫入1，設定為AT命令中的&T1




1-7
保留

S18
0
0-255
調制解調器的測試持續時間控制寄存器【單位：秒】

本寄存器設定一個時間值來給調制解調器測試之用。可從1秒到255秒之範圍做測試。S18=0，是表示關掉本計數器，測試將持續進行直至有手動來終止為止。

S21


位元－映像（Bit mapped）寄存器
本寄存器的功能是讓您來控制某種數據通訊控制信號。





位元
描述功能描述




0 ,1,2,6,7
保留




3,4
等於0，設定為AT命令中的&D0

等於1，設定為AT命令中的&D1
等於2，設定為AT命令中的&D2（預設值）
等於3，設定為AT命令中的&D3




5
寫入0，設定為AT命令中的&C0

寫入1，設定為AT命令中的&C1（預設值）

S22


位元－映像（Bit mapped）寄存器

本寄存器的功能是讓您來控制內部的揚聲器和調制解調器的響應。




位元
描述功能描述




0,1
等於0，設定為AT命令中的L0
等於1，設定為AT命令中的L1
等於2，設定為AT命令中的L2（預設值）
等於3，設定為AT命令中的L3




2,3
等於0，設定為AT命令中的M0
等於1，設定為AT命令中的M1（預設值）
等於2，設定為AT命令中的M2
等於3，設定為AT命令中的M3




4,5,6
等於0，設定為AT命令中的X0

等於4，設定為AT命令中的X1
等於5，設定為AT命令中的X2
等於6，設定為AT命令中的X3

等於7，設定為AT命令中的X4（預設值）




7
保留  

S23


位元－映像（Bit mapped）寄存器




位元
描述功能描述




1,2,3
等於0， 採用 300bps 的DTE 數據速率

等於2， 採用1200bps 的DTE數據速率
等於3， 採用2400bps 的DTE數據速率

等於4， 採用4800bps 的DTE數據速率
等於5， 採用9600bps 的DTE數據速率
等於6， 採用19200bps的DTE數據速率

等於7， 採用38400bps或以上的DTE

         數據傳輸速率




4,5
等於0， 採用偶數校驗法 
等於1， 沒有校驗方式
等於2， 採用奇數校驗法

等於3， 採用符號校驗法

S25
5
0-255
數據終端就緒（DTR）延遲【單位：0.01秒】

當調制解調器處於連線狀態時，它將在本寄存器所設定的值後才來處理DTR信號。 

S26
1
0-255
請求發送（RTS）到允許發送（CTS）的延時設定
【單位：0.01秒】

S30
0
0-255
閒置時間設定【單位：分鐘】

本寄存器只適用於緩衝模式。當調制解調器沒有在收發數據，調制解調器將等待S30所指定的時間值後才斷線。

S36


在數據模式中V.42訓練後而需降速的方式設定




位元
描述功能描述




2,1,0
等於0，調制解調器便掛機





等於1，調制解調器嘗試用V.42 和 MNP2-5

       協定連線。如果握手失敗，調制解調

       器便會用標準的異步方式連接。





等於2，       保留





等於3， 同等於7時一樣





等於4，調制解調器嘗試用V.42 和 MNP2-5

       協定連線。如果握手失敗，調制解調

       器便會捨棄連接，自動斷線。





等於5，同等於1時一樣




6
保留




7
設定為AT命令中的 \N3, （預設值）

S46


LAPM 通訊協定選擇設定。

若設S46=136,  只選用LAPM 通訊協定

若設S46=138,  則選用LAPM兼具自適應數據壓縮通

              訊協定

S95
1
0-1
訓練（negotiation）訊息顯示選擇

＜32    禁止顯示V.42 訓練（negotiation）訊息
＞＝32  顯示V.42 訓練（negotiation）訊息

S96
0

撥號音/忙音偵測範圍選擇






取值
範圍
國家




0
350-620
美國，韓國，台灣




1
425-450
比利時




2
440-700
法國




3
350-450
以色列，日本




4
375-475
意大利，挪威，德國，丹麥




5
150-450
荷蘭




6
270-320
新加坡




7
350-500
瑞典




8
375-550
瑞士




9
350-440
英國




10
110-700
全範圍

S97
2

能量偵測閾值設定

本寄存器可用在呼叫建立鏈路模式（Call Progress Mode）
上。做為撥號音等信號的閾值設定。

第四部份：傳真命令

本調制解調器也遵從EIA標準578所規定的傳真命令。詳細的說明請參閱EIA　      標準578的說明。

下列略述幾條常用命令，僅供參考。

傳真命令
功能簡述

＋FCLASS=n
當n=0，選擇數據模式操作

當n=1，選擇傳真級別1模式操作

＋FAE=n
選擇數據/傳真自動應答操作

＋FRH=＜MOD＞
接收具有HDLC幀結構的數據

＋FEM=＜MOD＞
接收數據

＋FRS=＜Time＞
接收靜音

＋FTH=＜MOD＞
發送具有HDLC幀結構的數據

＋FTM=＜MOD＞
發送數據

＋FTS=n
停止發送且暫停10×n毫秒。

＋FMI？
報告製造商識別碼（ID）

＋FMM？
報告產品型號識別碼

＋FMR？
報告修訂版本

＋FDD=＜value＞
雙轉義字元取代，避免在數據流中出現大量的＜10h＞樣式

＋FLO=＜value＞
數據流量控制選擇

＋FPR=＜rate＞
串行口速率選擇

當DCE處於掛機狀態時，如果您下傳真命令，DCE便會傳回“ERROR”的回應碼以示錯誤。

以下是傳真級別1（Class 1）的附錄部份，僅供參考。

＜呼叫建立過程，發送一張單頁的傳真＞

DET命令
DCE響應
本地DCE動作
遠端站的動作
備註欄

AT+FCLASS=1
OK
Set class 1



ATD＜字串＞
OK
Dial & send CNG;

Look for V.21;

Detect flags
應答；發送CED, V.21


AT+FRH=3 implied by dialing with +FCLASS=1


CONNECT

＜NSF frame＞
＜DLE＞＜ETX＞
OK

Sends HDLC flags

Sends NSF frame


AT+FRH=3
CONNECT

＜CSI frame data＞
＜DLE＞＜ETX＞
OK
Detect flags:

get CSI

get FCS

accept FCS
Sends CSI Frame,

send FCS
Frame status OK

AT+FRH=3
CONNECT

＜DIS frame data＞
＜DLE＞＜ETX＞
OK
Detect flags:

get DIS

get FCS

accept FCS
Sends DIS Frame,

send FCS
DTE must detect final frame bit to anticipate lass of carrier.

AT+FRH=3
NO CARRIER
Detect loss of carrier
Drop carrier
The DTE may omit the final AT+FRH=3  if it detected the final frame bit in the previous frame.If the DTE issue another AT+FRH=3, the result may be NO CARRIER.

AT+FTH=3

＜TSI frame data＞＜DLE＞＜ETX＞
＜DCS frame data＞
＜DLE＞＜ETX＞
CONNECT

CONNECT

OK
Send V.21 carrier

Send flags

Send TSI frame

Send FCS 

Send flags

Send DCS frame

Send FCS, flags

Drop carrier
Detect carrier

Detect flags

Get TSI frame

Get DCS frame
Final frame bit clear tells the DCE to expect another frame. Final frame bit set tells the DCE not to expect another frame.

AT+FTS=8;+FTM=96

＜TCF data pattern＞
＜DLE＞＜ETX＞
CONNECT

OK
Wait 80 ms

Send V.29 carrier

Send TCF data

Drop carrier
Detect carrier, get TCF data


AT+FRH=3
CONNECT

＜CFR frame data＞＜DLE＞＜ETX＞
OK
Detect carrier

Detect flags

Get CFR frame

Check FCS

Accept FCS
Send V.21 carrier

Send flags

Send CFR frame

Send FCS
Final frame bit set.

Frame OK

AT+FRH=3
NO CARRIER
Detect loss of carrier
Drop carrier
The DTE may omit the final AT+FRH=3  if it detected the final frame bit in the previous frame.If the DTE issue another AT+FRH=3, the result may be NO CARRIER.

AT+FTM=96

<page image data>

<DLE><ETX>
CONNECT

OK
Send V.29 carrier

Send page data

Drop carrier
Detect carrier

Receive page


AT+FTS=8;+FTH=3

＜EOP frame data＞
＜DLE＞＜ETX＞
CONNECT

OK
Wait 80 ms

Send V.21 carrier

Send flags

Send EOF frame

Send FCS

Drop carrier
Detect carrier

Detect flags

Receives EOP
Final frame

AT+FRH=3
CONNECT

＜MCF frame data＞
＜DLE＞＜ETX＞
OK
Detect carrier

Detect flags

Get MCF frame

Check FCS

Accept FCS
Send V.21 carrier

Send flags

Send MCF frame

Send FCS
Final frame bit set.

Frame OK

AT+FRH=3
NO CARRIER
Detect loss of carrier
Drop carrier
The DTE may omit the final AT+FRH=3  if it detected the final frame bit in the previous frame.If the DTE issue another AT+FRH=3, the result may be NO CARRIER.

AT+FTH=3

＜DCN frame＞
＜DLE＞＜EXT＞
CONNECT

OK
Send V.21 carrier

Send flags

Send DCN frame

Send FCS

Drop carrier
Detects carrier

Detects flags

Receives DCN
Final frame

ATH0
OK
Hang Up
Hang up


＜應答和接收一張單頁的傳真＞

DET命令
DCE響應
本地DCE動作
遠端站的動作
備註欄

AT+FCLASS=1
OK
Set class 1




RING
Detect Ring in
撥號；（發送CNG）


ATA

＜CSI frame data＞
＜DLE＞＜ETX＞
＜DIS frame data＞
＜DLE＞＜ETX＞
CONNECT

CONNECT

OK
Off hook,

Send CED,

Send V.21 carrier

Send flag(s)

Send CSI data

Send FCS

Send flag(s)

Send DIS data

Send FCS & flags

Drop carrier
Get CED,

Detect carrier

Detect flags

Receive CSI

Get FCS

Get flags

Get DIS

Get flags
AT+FRH=3 implied by dialing with +FCLASS=1. Not final frame

Final frame

AT+FRH=3
CONNECT

＜TSI frame data＞
＜DLE＞＜ETX＞
OK
Detect carrier

Detect flags

Receive TSI

Receive FCS

Accept FCS
Sends V.21 carrier

Send flags

Send TSI Frame,

send FCS
Frame status OK

AT+FRH=3
CONNECT

＜DCS frame data＞
＜DLE＞＜ETX＞
OK
Receive  DCS

Receive  FCS

Accept   FCS
Send DCS Frame,

send FCS
Final frame bit set.

Frame OK

AT+FRH=3
NO CARRIER
Detect loss of carrier
Drop carrier
DTE did not check final frame bit and issue “+FRH”=3 again..

AT+FRM=96


CONNECT

＜TCF data＞
＜DLE＞＜ETX＞
NO CARRIER
Detect carrier

Receive TCF

Detect loss of carrier
Wait 75ms

Send V.29 carrier

Send TCF data

Drop carrier


AT+FTH=3

＜CFR frame data＞
＜DLE＞＜ETX＞
CONNECT

OK
Send V.21 carrier

Send flags

Send CFR frame

Send FCS

Drop carrier
Detect carrier

Detect flags

Receives CFR
Final frame

AT+FRM=96
CONNECT

＜page image data＞＜DLE＞＜ETX＞
NO CARRIER
Detect carrier

Receive page

Detect loss of carrier


Send V.29 carrier

Send page data

Drop carrier




AT+FRH=3
CONNECT

＜EOP frame data＞
＜DLE＞＜ETX＞
OK
Detects carrier

Detects flags

Receives EOP

Receives FCS

Accepts FCS
Waits 75 ms

Sends V.21 carrier

Sends flags

Sends EOP frame

Sends FCS
Frame OK

AT+FRH=3
NO CARRIER
Detect loss of carrier
Drops carrier
The DTE may omit the final AT+FRH=3  if it detected the final frame bit in the previous frame.If the DTE issue another AT+FRH=3, the result may be NO CARRIER.

AT+FTH=3

＜MCF frame data＞
＜DLE＞＜ETX＞
CONNECT

OK
Send V.21 carrier

Send flags

Send MCF frame

Send FCS

Drop carrier
Detect carrier

Detect flags

Receives MCF frame
Final frame

AT+FRH=3
CONNECT

＜DCN frame data＞
＜DLE＞＜ETX＞
OK
Receives carrier

Detects  flags

Receives DCN 

 Receives FCS

Accepts FCS
Send V.21 carrier

Send flags

Send DCN frame

Send FCS
.

 frame OK

AT+FRH=3
NO CARRIER
Detect loss of carrier
Drop carrier
The DTE may omit the final AT+FRH=3  if it detected the final frame bit in the previous frame.If the DTE issue another AT+FRH=3, the result may be NO CARRIER.

ATH0
OK
Hang Up
Hang up
End of session

第五部份：語音命令

語音命令
功能描述
預設值

AT+VTX
放音功能設定，使DCE 開始進入語音傳送狀態。


AT+VRX
錄音功能設定。


AT+VIP
把所有語音參數設定為預設值。


AT+VTS
DTMF，語音頻段中單頻音和雙頻音的產生器。


AT+VSD
靜音偵測功能。


AT+VTD
“嗶聲”持續時間設定。


AT+VGR
接收增益控制。


AT+VGT
放音增益控制。


AT+VIT
閒置時間設定。


AT+VLS



AT+VPR



AT+VSM



AT+VEM



